Examen de Econometria II (Enero de 2017)
MODELO 1
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NOMBRE

El examen contiene 10 cuestiones y 2 problemas. Cada cuestién acertada cuenta 0.3 y cada fallo resta
0.1 (sélo una respuesta es vélida). Justifique todas sus respuestas; en caso contrario no se valorarda. Cada
problema cuenta 2 puntos. Al final, deberd entregar este cuadernillo grapado y la hoja de lectura éptica.
No olvide rellenar todos sus datos y nimero de modelo. Dispone de 2 horas. jBuena suerte!

CUESTIONES
1. Considere el siguiente modelo para v,
Y = Myt
H, = c+p_qt+e

donde ¢ es una constante distinta de cero, a; y £; son ruidos blancos independientes con media cero y
varianzas o2 y o2, respectivamente. Sefiale la respuesta correcta:

(a
(b
(c
(d

E(Ap) =0
Tanto y, y p, son estacionarias.

Ni y; ni 1, son estacionarias.

NN N N

La serie y; presenta una tendencia determinista no lineal.

Justificacién: U £ W‘
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2. Dado el siguiente modelo AR(1)
Y =1+0.8y1 +a

donde a; es un ruido blanco con media cero y varianza o2. Ademds, se observa una realizacién de
tamano T de dicho proceso, i.e. (Y1, Y2, ,- .., yr). Asuma una funcién de pérdida cuadrética y defina
el error de prediccion de ypy1 como epyqp = Y1 — Fr(yri1), donde Ep(yry1) es el predictor puntual
6ptimo. Indique la respuesta correcta:

(a) El modelo AR(1) es estacionario y su media es 1.

(b) El predictor puntual 6ptimo de y;41 dado (y1, y2, , ..., yr) es Ep(yri1) = 1+0.8yp y la varianza
del error de prediccién es siempre Vi (yry1) = Vi(ergar) = o2.

(c) El predictor puntual éptimo de yr4; dado (yi, v, ,- .-
del error de prediccién es Vi (yry1) = Vip(ergiyr) = o2 sélo si el ruido blanco es Normal.

(d) EI modelo AR(1) es no estacionario y por tanto su media es distinta de 1.

Justificacién:
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3. En un VAR de 3 variables, si afiadimos un retardo mds, supone estimar:

LA/
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(a) Un pardmetro més
(b) Tres pardmetros mds
(c) Seis pardmetros més

(d) Nueve parametros més

Justificacién:

4. Si en la regresién ente dos variables I(1) se tiene que los residuos son ruido blanco, entonces:

(a) Eso no puede ocurrir.
(b) Las variables estén cointegradas
(c) La regresién es espirea.

(d) El R2=0

Justificacién:
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5. Un analista, después de mirar el gréfico de la serie precio del petréleo crudo mensual po; para el
periodo 1986m1-2015m12 (grafico a continuacién) estd con dudas acerca de la estacionariedad de la

serie y decide realizar un contraste de raiz unitaria de Dickey-Fuller aumentado (ADF).

2

, yr) es Ep(yri1) = 1+ 0.8y y la varianza
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Para ello estima la siguiente regresién auxiliar

Apoy = 0.671 — 0.014po;_; + 0.402Apo,_; + ¢
PO = (%~ ot oy T

donde en paréntesis se muestra los errores estdndar de la estimacién por minimos cuadrados. Sabiendo,
ademds, que el valores critico del ADF al 5% es -2.89. Indique la respuesta correcta:

(a) Dada la evidencia, no se rechaza la hipétesis nula de estacionariedad de la serie po;.

(b) Se puede concluir usando tanto por el gréfico como el ADF test que la serie po; es no estacionaria.
)
)

(c

(d) Dada la evidencia, se rechaza la hipétesis nula de no estacionariedad de la serie po,.

El ADF tests sugiere que la serie Apo, es no estacionaria.

Justificacién:

LAY
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6. Dado el siguiente proceso
(1—04L)(1 - L)(1 — L*)y, = (1 — 0.4L)a;
donde a, ~ RB(0,02). Sefiale la respuesta correcta:

(a) La transformacién estacionaria de y, presenta tanto autocorrelacién en la parte regular como
estacional

(b) La transformacion estacionaria de y; es un ARMA(1,1)
(c) La transformacién estaccionaria de y; es no invertible

(d) La transformacién estaccionaria de y; es un ruido blanco.

Justificacién:
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7. Se considera el siguiente modelo Y, = a; — 0,2a;_1 + 0,2a;_15 — 0.04a;_13. Entonces su representacion,
admitiendo un esquema multiplicativo y L como el operador de retardos, es:

(a) Yy =(1-0,2L)(1+0,2L'%)

(b) Y, = (1-0,2L)(1 —0,2L'2) P

(c) No se puede calcular

(d) Ye=(1+0,2L)(1 +0,2L%) UNIVERSIDAD AUTONOMA
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Justificacién:

8. Dada la siguiente funcién de respuesta a impulso de X sobre Y, mostrada en la figura a continuacién

IEFSI R R RIRE ; !
0.8
0.6
0.4

0.2

15 20 25

Elija la respuesta correcta:
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(a) El gréfico sugiere que el modelo de funcién de transferencia es del tipo

y = 0.4z + 0.6, 1 + 0.8x, o + 04w, 3+ 027, 4 + Ny

(b) El grafico sugiere que el modelo de funcién de transferencia es del tipo

Yy = 0.4x,_o9 + 0.62,_3 + 0.82,_4 + 0.4y _5+ 0.22,_¢ + NV}

donde N, es estacionario y puede presentar dependencia temporal.

(c) El gréfico sugiere que el modelo de funcién de transferencia es del tipo

Y = 0.4.7,}72 + 0.61‘173 + 0.83%74 + 0.4371,75 + 0.2.77{76 + Nt

donde NV, tiene que ser un ruido blanco.

(d) La ganancia o multiplicador de impacto total es 2.

Justificacién:

9. Se considera el modelo V; = (1 + 6L)(1 — ©L?)a,,donde a; ~ N(0,1). Entonces la Cov(Y;, Y, 13) es:

(a)
(b)
(©)
(d)

2

(S}
6
(S}

-60
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Justificacién:
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10. Sea Z; una serie estacionaria en sentido débil ;Cudl de las siguientes afirmaciones es VERDADERA?

(a) E(Z) < E(Z-1)
(b) Var(Z,) > Var(Z;—1)

(¢) Cov(Zy, Z1—1) = Cov(Z41, Z)

(d) OOU(Zt, Zt—l) = CO’U(Zt_l., Zt_g)

Justificacién:
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PROBLEMAS

PROBLEMA 1
Dado el siguiente modelo

Yo = ¢+ a, — a,_9, donde c = 1,0 = 0.4 y a, ~ RB(0, 02 = 2).
1. Indique si el proceso para y,; es estacionario e invertible. Identifique el modelo.
2. Derive la representacién AR(co) para y;.
3. Obtenga la media, varianza y la funcién de autocorrelacién.

4. Indique como cambia la media y la funcién de autocorrelacién en los siguientes casos:

(a) Sic =4 con todos los demds pardmetros igual.

(b) Si 62 = 4 con todos los demds pardmetros igual.
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PROBLEMAS

PROBLEMA 2
Un departamento de marketing de una empresa utiliza el siguiente modelo que relaciona las ventas de
una producto vy, y: ~ I(1), y el gasto en publicidad g;, g: ~ I(0),
Ay, =0.014+0.2¢9; 1+ 049, o+ 0.1g,_ 3+ N, (1))
donde N; = 0.4N;_; + a;, a; es un ruido blanco con media cero y varianza o2 | y g, es estrictamente

ex6geno. Responda las siguiente preguntas:

1. Obtenga los multiplicadores de impacto de orden 0, 1, 2 3, 4 y 5 y la ganancia total de un cambio
unitario en el gasto de publicidad en el modelo (1).

2. Obtenga los multiplicadores de impacto de orden 0, 1, 2 3, 4 y 5 sobre la variable original ¥,

3. Obtenga la representacién equivalente de quasi-diferencias y explique por qué podria ser ttil si los
pardmetros del modelo fuesen desconocidos y necesitasen ser estimados.
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